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KONTROL VE GUVENLIK SiSTEMLERI

Loop
__GENEL OZELLIKLER De de k tor

Besleme gerilimi: 110V AC / 220V AC / 12V DC / 24V
DC

Gerilim toleransi AC: +% 10/ -15%

Gerilim toleransi DC: £% 15

Guc Tuketimi: 4, 5VA

Calisma sicakligi: -20 B ila + 65

Depolama sicakligi: -40Mila + 85 K

Frekans araligl: 20 kHz - 170 kHz

Tepkime suresi: 10ms

Sinyalin kalici stresi: Sinirsiz / sinirli, déngl 10 dakika
kalici olarak kaplandiginda

Hassasiyet: Ayarlanabilir

Dongu enduktansi: Toplam halka arti baglanti kablola-
masi: 50uH - 1000puH; Ideal 100uH - 300uH arasin-
dadir.

Devre baglanti kablolamasi: Maksimum uzunluk 20

metre, bikilmis en az 20 kez / metre .
Boyut: 78x40x108 mm (G x G xY)
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1. Uygulama

Dongl dedektorleri, araglarin tespit edilmesi gereken her yerde kullanilir. Araglari sayma
yollarini izlemek ve guvenli bir sekilde korumak gibi. Cikis sinyali, kapi ve kapi tahrik
mekanizmalarini kontrol etmek, bariyerleri isletmek, otoparklardaki trafik 15191 ssistemlerini
kontrol etmek veya otoparklardaki kart dagiticilarini etkinlestirmek igin kullanilabilir .

2. Teknik Veriler

e (Calisma voltaji: 220V AC £10%

e Gug Tuketimi: <5VA

e Cikis roleleri: 240V/5A AC

= Frekans aralig: 20 kHz ila 170 kHz

= Reaksiyon siresi: 10ms

= Signalholdingtime : Sinirsiz/ siniriwhenloopispermanentlycovered
10 dakika

e Duyarlilik: 8 artigla ayarlanabilir

e Kablolama: 50uH ila 1000 pH. ideal 150-300pH

= Dongu baglanti kablolama: Maksimum uzunluk 20 metre,

- metre basina en az 20 kez bukultr

= Otomatik dlizeltme suresi: 1 ile 2saniye

e (Galisma sicakhgr: -20°C ila +65°C
e Depolama sicakhgr: ~ -40°Cila +85°C
= Boyutlar (kaide dahil ): 78x40x108 mm (L x W x H)

= Net Agirlik (kaide dahil): 2659

= Belirli bir tablo agagidaki ayarlayin. Deneme calismalarinda, alt tezgahlardaki ilk hassasiyet,
yanit yoksa gergek test araci tespiti durmaya karsi artan bir hassasiyet olmalidir, bu nedenle
ara¢ normal ¢aligma icin stabiliteyi ele alana kadar birkag kez tekrarlanir.

igne Atamasi

1 Canli 230V VE 50/60 Hz

2 Notr

3 Darbe Rolesi Normalde Agik kontak 4
Darbe Rélesi Ortak Konu

5 Varlik Normalde Agik Konu 6 iletisim
Durumu Rélesi Ortak iletisim 7 Mavi Dongl

3 Kablolama Diyagram

(bu gifti Denetler geri dandirin ) 8 Mavi DOngi

9 Yesil Dinya

10 letisim Durumu Gegisi Normalde Kapali
kisi

11 Darbe Rélesi Normalde Kapall temas




PD132 Loop Dedektor Ver1.00
melilims

KONTROL VE GUVENLIK SiSTEMLERi

4 Kullamim ve operasyonel

PD-132 dongu dedektorine gug verdiginde  otomatik olarak kalibre eder.  Dogru
oldugunda, 2 LED g0sterecektir. Kalibre ederken bir arabayr donglde veya baska metalik
nesnelerde birakmayin. Kalibrasyon basarili olursa, algilama LED'i kapanir. Kalibrasyonun
arizalanmasi yanip sonen bir algilama LED'i ile gOsterilir.  Bir araba dongunin zerinden
gectiginde, algilama LED'i agllir.

4.1 Frekans ayarlama

Crosstalk'u 6nlemek icin lutfen farkl frekanslar ve taranmis kablolar segin. 4 opt frekansi vardir.
DIP1, DIP2Switch ile degistirilebilir.

CRLINL

High High&Middle Widdle&Low Lowr
Frenquency Frenquency Frenquency Frenquency

4.2 Hassasiyet ayari

Hassasiyet govdenin 0n tarafinda DIP3, DIP4 ve DIP5 dip anahtarlari ile ayarlanabilir.
Ozellikle asagidaki tablodaki anahtarlari degistirerek ayarlayin. Farkli araglar, arabalar,
bisikletler vb. Dedektor normal ¢alisma igin stabiliteye sahip olana kadar birkag kez
tekrarlayin.

ON ON ON ON ON ON ON

TR G T

345 345 345
Low » high
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4.3 Filtre secenegi

Ortamda  elektromanyetik bozukluk oldugunda, sik dedektor yanlis galismasina neden
oldugunda, filtre katsayisini artirmak i¢in DIP6 anahtarini agin (filtre bozuklugu.) Ortam normal
oldugunda DIPG'y1 agik konuma dondirmenin dedektor hassasiyeti algilamasini azaltabilecegini
veya gecikme suresini artirabilecegini lttfen unutmayin.

Not: Dosenen dongu parametreleri mantiksizsa, sik dedektor yanlis ¢alismasina da yol agabilir.
Bu dongu parametreleri degistirilmeli veya dongu yeniden gomilmelidir.

4.4 Islev cikis rolesi

*Pin5, pin 6, pin10: Role Darbe Cikisi. Cikis darbe rolesi DIP7-Switch ile devre disi kullanilabilir
OFF arag ddnguye girdiginde , pin5, pin6 kontaklari kapatir ve 500ms'den sonra

kapanr.

ON: sadece arag donguden ¢iktiginda, pin5, pin6 kontaklari kapatir ve 500ms'den sonra

kapanr.

*ping, pind, pin11: Role Varhgi Cikisi. DOngu arag veya metal tarafindan isgal edildiginde,
Pin3, pin 4, arag¢ donguden ayrilana kadar kontaklari kapatir.  DIP8 tarafindan karar edilen
sure

4.5 Siire c¢ikti siiresi ayari

Sure ¢ikis suresi ayari DIP8-Switch ile programlanabilir .

Varlik suresi kalici varliga veya sinirli varliga ayarlanabilir. Kalici varlik modunda dedektor,
dongu Uzerinde bir arag varken tum gevresel degisiklikleri surekli olarak telafi edecektir .
lletisim durumu modu 8 numarali anahtarla ayarlanir ve agagidaki gibi

yapilandirilir: - SW8

Kapali - Sinirli lletisim Durumu (Déngii 10 dakika sonra otomatik olarak

yeniden kalibre edilecektir) Agik - Kalici Varlik (Dongu yalnizca sifirlama

anahtariyla yeniden kalibre edilecektir )

4.6 Sifirlama

Powering kapall, sonra tekrar agin veya sifirlama paneli digmeleri tusuna basarak, ya da zaman
icinde sinirli sureli modda dedektor sifirlama islemi olacaktir. Sifirlandiktan sonra, dedektor
aragsiz bir durum igin baglatilacaktir.
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5. Kullanim Kilavuzu

Dedektor, donguye mimkin oldugunca yakin , hava kosullarina dayanikli uygun bir yere

monte edilmelidir .

WARING:

1) Bu birim topraklanmig olmal.

2) Yalnizca servis uzmani tarafindan kurulum ve galigma.

3) Bu Unite Uzerinde galismadan 6nce guc kesin.
Dogru bir dongu yapilandirmasi ve dedektor kurulumu, basarili bir enduktif dongi algilama
sistemi saglayacaktir.

5.1 Operasyonel Kisitlamalar

5.1.2 Karisma

iki déngii yapilandirmasi yakin mesafede oldugunda, birinin manyetik alani Gist iiste binebilir ve
digerinin alanini rahatsiz edebilir. Capraz konusma olarak bilinen bu fenomen, yanls algilama
ve dedektor kilittemeye neden olabilir. Capraz konusma su yollarla ortadan kaldirilabilir:
1. Calisma frekansinin galisma frekanslarini dikkatli bir sekilde segme. iki déngii ne kadar
yakinsa, c¢alisma frekanslari o kadar ayri olmalidir.
2. Bitisik donguler arasinda ayrim .m{imkiin oldugunda bitisik déngtiler arasinda en az 2 metre
aralik. Donguler arasinda en az 2 metre aralik oldugu durumlarda uyulmalidir .
3. Diger elektrik kablolariyla birlikte yonlendiriimisse besleyici kablolarin dikkatlice taranir.
Ekran sadece dedektor ucunda topraklanmalidir .

5.1.3 Takviye

Yol ylzeyinin altindaki gtglendirilmis ¢eligin varligi, dongu algilama sisteminin endiktansini
ve dolayisiyla hassasiyetini azaltma etkisine sahiptir .ou durumda donguye iki ek tel donusu
eklenmelidir .
ideal aralik between déngii kablosu ve gelik takviye 150mm'dir, ancak bu her zaman pratik olarak
mumkin degildir. Yuva derinligi mumkin oldugunca si§ tutulmali, sizdirmazlik bilesigi
uygulandiktan sonra donginin veya besleyicinin higbir pargasinin agikta kalmadigina dikkat
edilmelidir .
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6 Yiikleme Bilgileri

6.1 Dongii ve Besleyici Belirtimi

Dongl, 1,5 milimetre kareye esdeger minimum bakir kesit alanina sahip yalitimli telden
olugsmalidir. Besleyici ayni malzemeden olmali, ancak metre bagina en az 20 bukim bukulmus
olmalidir.

Dongudeki eklemler veya feeder onerilmez. Bunun mumkin olmadigr durumlarda, Eklemler su
gecirmez bir eklem yayi icinde lehimlenecek ve sonlandirilacaktir. Bu, guvenilir dedektor
performansi i¢in son derece dnemlidir .

Uzun dongu besleyicilerin kullanildigi veya besleyicilerin other elektrik kablolari ile birlikte
yonlendirildigi durumlarda, besleyici igin taranmig bir kablo kullanilmasi dnerilir. Ekran sadece
dedektor ucunda topraklanmalidir .

6.2 Dongii Geometrisini Algilama

Algilama donguleri, site kosullari yasaklamadikga, dikdortgen seklinde olmali ve normalde trafik
hareketinin yonune dik agilarla en uzun kenarlarla monte edilmelidir. Bu taraflar ideal olarak
aralarinda 1 milimetre olmalidir.

Donglnun uzunlugu izlenecek yolun genisligine gore belirlenecektir. Dongu, yolun her kenarinin
300rnm'sine ulagmalidir .

Genel olarak, 10 metreyi asan bir gevre dlgimune sahip donguler 2 tel dontgu kullanilarak monte
edilmeli, cevrede 10 metreden az donguler U¢ veya daha fazla donlse sahip olmalidir. 6
metreden daha az cevre Olgimine sahip dongller dort dontse sahip olmalidir,  Capraz
konugmadan kagmak igin bitisik donguleri alternatif g ve dort donus sargisi ile konspektire
etmek kurulum sirasinda iyi bir uygulamadir.

6.3 Dongii Yiiklemesi

Tum kalici dongu tesisatlari, bir duvar kesme diski veya benzeri bir cihazla yuvalar kesilerek yola
monte edilmelidir. Dik agili koselerde dongu kablosuna neden olabilecek hasar olasiligini
azaltmak igin dongu koselerinde 45° ¢apraz kesimli bir suld yapilir.

Nominal Yuva genigligi: 4mm

Nominal Yuva derinligi: 30mm ila 50mm
Besleyiciyi yerlestirmek igin dongunun bir kosesindeki dongu ¢evresinden yol kenarina bir yuva
da kesilmelidir.
Kabloyu loop yuvasina takmadan 6nce dedektore ulasacak kadar uzun bir kuyruk birakarak
surekli bir dongu ve besleyici elde edilir. Gerekli sayida tel donus dongu cevresi etrafindaki
yuvaya yerlestirildikten sonra, tel besleyici yuvasi Uzerinden tekrar yol kenarina yonlendirilir.
Benzer bir uzunlugun dedektore ulagmasina izin verilir ve bu iki aga¢ ucu , bir antere yakin
kaldiklarindan emin olmak i¢in birbirine bukullr.( Her bagina en az 20 donls
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metre). Besleyici uzunlugu arttikga dnerilen maksimum déngu hassasiyeti azalir, bu nedenle
ideal olarak besleyici kablosu mimkun oldugunca kisa tutulmalidir.

Dongller, karayolu ylzeyiyle uyum saglamak igin "hizli ayarlanmig” siyah epoksi bilesik veya
sicak bitim mastik kullanilarak oturtulur.

0,5m-1,5m 0,5m-1,5m
“«—> < >ie
Siirgtilu
N
\\ 1
Diyagram 6
ROAD SURFACE
loop Sealant — | »
@)
3 Tums of /‘ -~ E
Loop Cable T,(J
O 3
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Darbe cikisi icin kapi denetleyicisine Kablolama Ornegi

PD132 Loop Dedektor Ver1.00

EndUktif donguler  kullanirken kapi denetleyicilerinde kat mulkiyeti ayarinin etkinlestirilmesi

onerilir.

Kapi

Baglanti uglan

1 Canli 230V VE 50/60 Hz

2 Notr

3 Darbe Rolesi Normalde Agik kontak 4
Darbe Rdlesi Ortak Konu

5 Varlik Normalde Agik Konu 6 iletisim
Durumu Rélesi Ortak iletisim 7 Mavi Dongl
(bu gifti Denetler geri dndirin ) 8 Mavi DOngi

9 Yesil Dinya

10 letisim Durumu Gegisi Normalde Kapali
kisi

11 Darbe Rélesi Normalde Kapall temas




Endiiktif Dongii Dedektorleri Temel
Diuizeni

Enduktif donguler, bir aracin - gegmesi veya bulunmasindan dolayi déngi sikligi bozuldugunda
motorlu araglar gibi metal nesneleri tespit ederek caligir.

Drive Way

[ Loop|

—

Magnetic Fiald ",

Control Box

Garaj yolu endUktif déngusu olusturmanin iki temel yolu vardir. Her iki durumda da ylizeye en
yakin tel

1) Dogrudan trafik seridine gémlu bir testere kesim halkasi ve esnek bir regine ile
doldurulmus testere kesimi. (Tipik olarak beton veya asfalt ylizey)

Epntny
e
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LIKL Vit LT LTS LT a

2) Kanaldan 6nceden bigimlendirilmis bir déngii made ile

Loop

| N\




Dongtinun kendisi , ayni noktadan giren ve ¢ikan strekli bir tel calismasidir.

Tek bir trafik seridinde  déngtinin tipik bir boyutu 2,5m X 1m olacaktir ve tel ayni anda cikmadan
once dénglinin etrafinda U¢ veya dort kez gitmelidir nokta.

Ta A ————— —
Detector I X x> c
Module e -
--\\_\"'-.‘\“‘-.
Lead-m
Trristed wires //
& tums per foot
B Sair ol LoopWire
Pavernent 3 Tans

Ddngiiden ¢ikan ve dongl kontrol kutusuna donen telin iki ucu birlikte bikilmelidir

ﬂ
|
|

Incorrect way 10 wwist wirn

Comer Sfrass

Relief Lead

Returmn |






	1. Uygulama
	2. Teknik Veriler
	3 Kablolama Diyagram
	4 Kullanım ve operasyonel
	4.1 Frekans ayarlama
	4.2 Hassasiyet ayarı
	4.3 Filtre seçeneği
	4.4 İşlev çıkış rölesi
	4.5 Süre çıktı süresi ayarı
	4.6 Sıfırlama
	5. Kullanım Kılavuzu
	5.1 Operasyonel Kısıtlamalar
	5.1.2 Karışma
	5.1.3 Takviye
	6 Yükleme Bilgileri
	6.1 Döngü ve Besleyici Belirtimi
	6.2  Döngü Geometrisini Algılama
	6.3 Döngü Yüklemesi
	Endüktif Döngü Dedektörleri Temel Düzeni

